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DEFINIZIONE 
Una formula ha grado di precisione p se applicata a polinomi di grado <=  p è 
esatta e se esiste un polinomio di grado p+1 per cui non lo è. 

GRADO DI PRECISIONE:  Misura l’accuratezza di una formula di quadratura. 
 

Tale misura viene data in relazione alla capacità della formula stessa di valutare   
correttamente l’integrale quando f(x) è un polinomio. 
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Formule di Newton-Cotes 
!
!
!• Formule interpolatorie 
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Formule di Newton-Cotes a due punti 
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Formule di Newton-Cotes a tre  punti 
( Cavalieri-Simpson) 
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Dal teorema generalizzato della media si ricava 
 
n dispari 
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E’ possibile affermare che aumentando n l’approssimazione  
dell’integrale con una formula di Newton-Cotes migliori? 
 
                                     Ciò è vero fino ad n=7 
 
Problemi dovuti ad errori di arrotondamento rendono numericamente 
non affidabili le formule 
 
                           POSSIBILE  ALTERNATIVA 
 
                             
 
                           FORMULE COMPOSTE 
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VALUTAZIONE INDIRETTA DEL RESTO 
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ESTRAPOLAZIONE DI RICHARDSON 
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METODO   DI   ROMBERG 
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LINGUAGGIO DI PROGETTO 
INPUT:  a,b,m,f   ( N:B: ns= m =s+1)  
OUTPUT:  T !

1. h=b-a 
2. c=[f(a)+f(b)] / 2 
3. t11=h c 
4. som=0 
5. n=2      % numero di intervalli 
6.  Ripetere per i=2,m 

6. 1 h=h/2 
6. 2 Ripetere per r=1,n/2 

6. 2.1 som=som+f [ a+(2r-1)h ] 
6. 3 t11=h(c+som) 
6. 4 n=2n 

7.  r =1 
8. Ripetere per j=2,m 

8. 1  r=4r 
8. 2   Ripetere per i=j, m 

8. 2.1    t i j=(r t i j-1-t i-1  j-1)/(r-1) 
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